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VTRACS Verkehrszählung aus Live-Kamerabildern

 visuelle Detektion und Klassifikation von Fahrzeugen

Fahrzeug Zählung in Echtzeit

 Automatische Kamera Kalibration (Fahrbahn, Fahrtrichtung)

 Fahrzeug Re-Identifikation

Versuch einer Kamera-übergreifenden Erfassung und Reisezeit Messung

 Geometrische Kalibration und Messung 

Demonstration der Möglichkeiten einer vollständigen Kalibration

 Evaluierung und verkehrstechnische Analyse der Zählmodule

2



3

Projekt VTRACS, VIF Forum 2021
3

Testmessung TU Graz, A2 Feldkirchen, slr Fahrzeugtracker 
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Videodetektion: ermittelte Trajektorien
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Videodetektion: Ermittlung von Fahrstreifenparametern
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Kalibration: methodischer Ansatz
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Knoop, V. L., De Bakker, P. F., Tiberius, C. C., & Van Arem, B. (2017). 

Lane determination with gps precise point positioning. IEEE 

Transactions on Intelligent Transportation Systems, 18(9), 2503-2513. 

doi:10.1109/tits.2016.2632751 (modifiziert)

Quelle: [Knoop et al., 2017]
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Kalibration: Bestimmung optimaler Messquerschnitte
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9
) Erkennung Fahrbahnränder u. Mittelstreifen

 Zuordnung der Fahrstreifen

 Identifikation des optimalen Querschnitts
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Software Implementierung

8

- Webcams liefern Bilder

- Dashboard mit 

slr Tracker in Echtzeit

(C++, Tensorflow, GPU)

- Influx DB
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Evaluierung Livebetrieb: Kamera 4
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Gesamtzeitraum (29.09.21 - 07.10.21)

Abweichungszeitraum PKW + LKW PKW LKW

Gesamtzeitraum / h -186,88 -124,62 -62,26

Tag / h -306,21 -237,82 -68,40

Nacht / h -17,01 36,52 -53,53

Niederschlag / h -390,92 -289,08 -101,85

Abweichung Tracker vom Detektor (# Kfz)
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Fazit
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 Prototyp einsetzbar 

• Querschnittszählung mit Pkw-/Lkw-Unterscheidung  

 Streckenabschnitte mit Videokamera aber ohne VBA/Detektion

 Mögliche Weiterentwicklung des Prototypen

• Geschwindigkeitsmessung (Querschnittsbezogen)

• Verkehrstechnische Untersuchung im Tunnel

• Reisezeitmessung (abschnittsbezogen) > Wiedererkennung


